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基于犃狀犱狉狅犻犱控制的多媒体平板显示系统设计技术
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摘　要：研究了多媒体平板系统的模型结构，提出了集成多媒体处理、触控技术、无线上网、摄像机、ＧＰＳ导航

等多种功能的平板显示系统的设计方案，开发了有关功能的实现技术。研究和实现电源子系统、音频、多媒

体处理、视频、存储等各个电路模块的设计和系统层、引导层、应用层的软件开发。经过试验改进和设计验证

阶段，产品达到实际应用的各项要求。
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１　引　　言

随着产品集成技术的不断提高，平板显示产

品和多媒体、通信、触摸屏控制技术相结合，广泛

应用于各个领域。为保持企业的技术竞争力，满

足市场的需求，提出了具备多种功能的平板显示

系统的设计方案，研究和开发了这个系统，为用户

提供多功能便携的产品。

２　系统的构成

电路原理图设计包含以下模块：电源子系统、

主处理器接口及其输入／输出、主处理器的周边设

备、主处理器电源、ＮＡＮＤ／ＥＭＭＣ存储器、按键

开关、ＬＣＤ显示子系统、触摸屏及驱动电路、ＨＤ

ＭＩ／ＳＤ／ＭＭＣ／ＵＳＢ功能模块、音频子系统、去干

扰电路、感应器、调试通信口、无线通信扩展平台、

ＧＳＰ、ＩＰＳ调试接口、图像处理器／摄像机等
［１］。

系统的各个模块结构如图１所示。

２．１　犃犚犕犃犇犃６１０主处理器

２．１．１　Ａｎｄｒｏｉｄ处理器内核性能

项目的设计方案使用 ＭａｒｖｅｌｌＰＪ４内核。同

时兼容ＡＲＭＶ７和ＡＲＭＶ６指令集的体系结构；



第３期 陈卫东：基于Ａｎｄｒｏｉｄ控制的多媒体平板显示系统设计技术 ３３３　　

!"!

!"#

!"#!$%

&'(

$%&

#$%

'(&

&'()*

+,

)

))"-

*+

,-./01234

./,

5678

9:;<=

#>?@

ABC%

0+1

34

DE&

23+

F2GHI

JK

456"67

LMHN$%

OPQ

RSQ

*+)

!"78

TU/034

9VC

%WX

图１　系统的各个模块设计框架

Ｆｉｇ．１　Ｍｏｄｕｌｅｄｅｓｉｇｎｆｒａｍｅｉｎｔｈｅｓｙｓｔｅｍ

可执行ＡＲＭＤＳＰ扩展指令集；可通过ＪＴＡＧ接

口执行 ＡＲＭ Ｖ６ 的 调 试，或 通 过 ＣｏｒｅＳｉｇｈｔ

ＪＴＡＧ接口执行ＡＲＭＶ７的调试；处理器内核和

外部存储器之间紧密耦合的６４位内部数据总线；

支持ＡＲＭ模式（３２位）、Ｔｈｕｍｂ２模式（１６位或

３２位），以及ＴｈｕｍｂＥＥ３ 指令；支持６４位的ＡＸＩ

总线接口；３２ｋＢＩＣａｃｈｅ和３２ｋＢ 独立的 Ｄ

Ｃａｃｈｅ；包含满足ＡＲＭＶ７和ＡＲＭＶ６要求的存

储器管理单元 （ＭＭＵ）；支持单指令多数据

（ＳＩＭＤ）协处理器。

处理器时钟：系统支持ａｎｄｒｏｉｄ处理器有多

个处理时钟。其中默认基准时钟为２６ＭＨｚ的晶

振频率。

２．１．２　ＡＲＭＡＤＡ６１０的中断处理

中断控制器为安全处理器和ＰＪ４内核提供了

低潜伏期的中断处理。ＡＲＭＡＤＡ６１０的大部分

外围设备都有中断输出。所有这些中断都连接到

中断控制器的６４级中断输入。

中断控制器处理所有的中断输入为异步输

入。它同步所有的中断输入到ＡＸＩ时钟域，提供

正确的屏蔽，查找所有有效中断的优先权，排序最

高优先级的有效中断，断言正确的中断（ＦＩＱ或

ＩＲＱ）输出。

在ＡＲＭＡＤＡ６１０Ｓｏｃ，中断控制器在每两个

ＡＸＩ时钟周期比较所有这些中断优先级。在中

断发生时，安全处理器或者ＰＪ４读ＦＩＱ号码寄存

器或者ＩＲＱ号码寄存器，以找出需要服务的最高

优先级中断，然后直接转到那个中断服务程序。

这个方法极大缩短了中断响应时间。在服务一个

中断的最后，安全处理器或者ＰＪ４再次读ＦＩＱ／

ＩＲＱ号码寄存器，以查找是否存在有效的挂起中

断，并连续服务挂起中断。

中断控制器连续地监视所有的中断输入。在

任何时候，如果一个未屏蔽的中断源被激活，中断

控制器产生唤醒信号至电源管理模块以唤醒系

统。中断控制器甚至可以在没有 ＡＸＩ时钟的情

况下完成唤醒功能，但是中断事件必须保持有效，

直到有一个ＡＸＩ时钟到达中断模块，使得中断服

务器可以处理并提交给安全处理器或者ＰＪ４产生

服务。

中断应用于 ＵＡＲＴ、程序的定时处理、延时

计算、特定功能触发等模块。

系统进入睡眠（ｓｌｅｅｐ）模式后，可通过触发中

断从节电状态下唤醒。

２．２　电源子系统包含以下模块

ＰＭＩＣ（电源管理芯片）设备：连接降压稳压

器、低压降稳压器（ＬＤＯ）、背光驱动器、实时时钟

（ＲＴＣ）、数模转换器（ＡＤＣ）。主处理器通过ＴＷ

ＳＩ（两线串行接口），使用从地址发送指令，控制

ＰＭＩＣ设备。

５Ｖ升压调节器：生成＋５Ｖ和－５Ｖ电压，

用在ＵＳＢＯＴＧ（ＵＳＢＯｎＴｈｅＧｏ）、ＨＤＭＩ热插

拔检测、显示ＤＤＣ和ＬＣＤ模组供电。

ＵＳＢＯＴＧ 电源开关：用作允许或者禁止

ＵＳＢ端口电源。处理器根据软件识别 ＶＢＵＳ＿

ＥＮ 信号，开关 ＵＳＢ端口电源。只有在 ＯＴＧ

ＨＯＳＴ模式，才打开电源
［２］。

２．３　音频子系统

由音频编解码器、环境噪音消除电路、耳机和

音频连接插座、８欧姆１Ｗ 扬声器、３２欧姆耳塞

接收器组成。应用处理器和外围电路存在以下２

种基本音频接口：

内部集成电路语音（Ｉ２Ｓ）接口、同步串行外围

语音２（ＳＳＰＡ２）接口。

此外，还有一个第三音频接口（ＳＳＰＣ３），连接

基带扩展头、无线插入板和音频编解码器。

ＳＳＰＣ３可用于ＦＭ音频或者来自基带的音频。

２．４　存储器

存储配置包括双倍数据率（ＤＤＲ）存储器、嵌

入的多媒体卡、８位的 ＭＭＣ／ＳＤ（多媒体控制器／

安全数码卡）插座。

２．５　外围设备

系统支持的外围设备包括摄像机、图像信号

处理器、ＬＣＤ显示模块、ＨＤＭＩ、无线插入板、基



３３４　　 液　　晶　　与　　显　　示 第２７卷

带扩展头、ＧＰＳ接收器、ＵＳＢ接口、电容式触摸屏

控制器、临界／环境灯传感器、加速计、数字罗盘、

系统按键、ＬＥＤ指示灯。

系统保留以上的模块接口功能。在实际产品

设计和应用中，可根据需要进行增减。

加速计用作确定设备的运动方向，数字罗盘

检测出三维的数字坐标，和 ＧＰＳ接收器结合使

用，可以获得精确的位置和运动方向的信息。数

字话音插空（ＤＳＩ）技术是卫星通信中所采用的一

种能以提高信道利用率和扩大信道容量的很有发

展前途的新技术。

传感器用于检测亮光、温度、接近程度。

触摸屏支持单点触摸，多点触摸特征。

无线上网支持 ＷｉＦｉ协议，即ＩＥＥＥ８０２．１１

标准的移动网络通信协议［３４］。

为便于携带，ＬＣＤ显示模块可选用小尺寸

ＬＶＤＳ信号驱动的显示屏，另加触摸屏及匹配的

驱动电路作为输入模块。

３　系统的引导

启动时，引导的 ＲＯＭ 软件被预装入 ＡＲ

ＭＡＤＡ６１０内部ＲＯＭ。引导的操作模式有授信

引导和非信任引导。

发现闪存方法：自动引导与引信引导。

初始化引导：当平台状态引信被编程为一个

非００００的二进制值，平台被认为进入“初始化”。

这种情况下，引导ＲＯＭ 并不检测闪存；相反，它

试图从平台引导状态引信寄存器描述的闪存类型

中拷贝一个ＮＴＩＭ／ＴＩＭ首部。

对于授信引导，这是必须的，以维护平台授信

的根源。对于非信任引导，它允许稍快速的引导，

但取消了修改闪存类型的灵活性。如果引导

ＲＯＭ不能发现闪存指示的ＮＴＩＭ 或ＴＩＭ 首部，

它就停止引导过程，等待 ＵＳＢ或 ＵＡＲＴ端口被

激活。

３．１　下载性能

通过ＵＳＢ或ＵＡＲＴ端口的下载性能可被激

活或禁止。

引导 ＲＯＭ 具有内建的能力，可以通过

ＦＦＵＲＴ或者ＵＳＢ口下载和运行印象（ｉｍａｇｅ）文

件。在系统调试期间或者引导失败情况下，可用

此方式引导，只是引导速度较慢。ＯＥＭ 客户也

可通过此方式定制和调试软件。

下载的机制比从闪存引导慢得多，并不作为

一个正常的引导选项。ＦＦＵＡＲＴ或者ＵＳＢ端口

驱动在引导ＲＯＭ操作中只能作为一个客户端设

备，必须连接到ＰＣ主机，运行一个工具软件完成

通信协议。

通过下载引导的功能可以由系统来激活或

禁止。

３．２　镜像模块

镜像模块是一个非可执行的数据标题，包含

了一组数据结构，以定义闪存信息、二进制镜像信

息以及ＯＥＭ保留数据，可用于授信或者非授信

平台。非授信镜像模块（ＮＴＩＭ）用于非授信平

台，不包含加密信息。授信镜像模块（ＴＩＭ）用于

授信平台，包含了关于闪存中的镜像的加密信息，

作为额外的结构。ＮＴＩＭ和ＴＩＭ非常相似，有很

多相同的数据结构，也存在本质上的差别。

镜像文件包含：版本信息、闪存信息、镜像模

块大小信息、镜像信息阵列、关键字信息阵列、

ＯＥＭ保留区、平台数据签名信息。

４　外围设备及驱动

４．１　多媒体（犕犕犘）处理器

使用１ＭＨｚ主频的高性能的ＰＪ４ＣＰＵ 内

核。支持最高为１０８０Ｐ的 Ｈ．２６４的视频图像编

解码。高性能的３Ｄ 图像引擎，无线加密模块

（ＷＴＭ）和信任区支持。１２Ｍ 像素的主摄像机接

口，３２位的ＤＤＲ存储器接口工作时钟４００ＭＨｚ。

高速的多个显示输出接口。充足的外围设备接

口，支持 ＳＤ／ＭＭＣ、ＵＳＢ、音频 ＳＳＰ（同步串行

口）、ＵＡＲＴ等外围设备。

支持高速的多显示接口：２个ＤＳＩ接口，每个

可达到８００Ｍｂｉｔ／ｓ的速度。

支持虚拟通道：３个ＬＣＤ控制器，可处理９

个重叠的物体。其中６个可以缩放处理。

输出支持ＲＧＢ８８８：内建ＥＰＤ（ＥＰａｐｅｒ电泳

显示技术）控制器，使用帧缓冲工作模式。

４．２　犞犕犲狋犪视频应用程序接口（犃犘犐）

ＶＭｅｔａ视频编码器和译码器库构成了基础

的ＶＭｅｔａ多格式视频编码器和译码器的硬件摘

要层（ＨＡＬ）。ＨＡＬ作为一个软件包发布，包含

了用Ｃ语言表示的二进制库和一组头文件。这

个库同时是独立于处理器体系结构和独立于

ＯＳ的。



第３期 陈卫东：基于Ａｎｄｒｏｉｄ控制的多媒体平板显示系统设计技术 ３３５　　

视频编码器库负责把原始视频帧编码为视频

元素流（ＶＥＳ）。视频译码器库负责分解和译码

ＶＥＳ的立体切片图、图片和连续级的首部，管理

宏模块和像素级的译码。不在视频元素流层的任

何数据或者不直接与视频编码或译码相关的数

据，库不做处理。

视频编码器和译码器库和应用之间的软件接

口目标模型：

ＡＰＩ设计为面向目标的方式。有以下２种目

标：

视频编码器／译码器目标：表示基础的ＶＭｅｔａ

硬件。如果系统中集成多个 ＶＭｅｔａＩＰ，则需要

多个视频编码器／译码器目标。

流目标：表示（发生编码时）被编码或者（发生

译码时）被译码的视频流。如果有多个视频流同

时被编码或者译码，则需要建立多个流目标并且

关联到一个视频编码器或译码器目标。

如图２，对于５个流目标，使用２个对应的视

频编解码器目标，进行关联处理。
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图２　视频目标模型

Ｆｉｇ．２　Ｖｉｄｅｏｏｂｊｅｃｔｍｏｄｅｌ

译码器应用程序接口（ＡＰＩ）如下：

ＤｅｃｏｄｅｒＩｎｉｔＡｌｌｏｃ＿Ｖｍ（）；初始化位流缓冲

区、调用表、设置译码参数和装载表。分配和初始

化工作缓冲区。

ＤｅｃｏｄｅＦｒａｍｅ＿Ｖｍ（）；译码帧。

ＤｅｃｏｄｅｒＦｒｅｅ＿Ｖｍ（）；释放工作缓冲区。

ＤｅｃｏｄｅＳｅｎｄＣｍｄ＿Ｖｍ（）；如果流结束，发送

命令给译码器。

ＤｅｃｏｄｅｒＰｕｓｈＢｕｆｆｅｒ＿Ｖｍ（）；把流数据推入

画面缓冲区。

ＤｅｃｏｄｅｒＰｏｐＢｕｆｆｅｒ＿Ｖｍ（）；弹 出 画 面 缓

冲区。

编码器应用程序接口（ＡＰＩ）如下：

ＥｎｃｏｄｅｒＩｎｉｔＡｌｌｏｃ＿Ｖｍ（）；初始化位流缓冲

区、图像缓冲区、调用表、设置编码参数。分配和

初始化工作缓冲区。

ＥｎｃｏｄｅＦｒａｍｅ＿Ｖｍ（）；编码帧。

ＥｎｃｏｄｅｒＦｒｅｅ＿Ｖｍ（）；释放工作缓冲区。

ＥｎｃｏｄｅＳｅｎｄＣｍｄ＿Ｖｍ（）；如果没有其他的图

像数据，发送命令给编码器。

ＥｎｃｏｄｅｒＰｕｓｈＢｕｆｆｅｒ＿Ｖｍ（）；把图像数据推

入图像缓冲区。

ＥｎｃｏｄｅｒＰｏｐＢｕｆｆｅｒ＿Ｖｍ（）；弹出画面缓冲

区，输出流数据。

４．３　２犇／３犇图像处理的硬件抽象层及应用程序

接口

体系设计提取出驱动硬件抽象层（ＨＡＬ），作

为２Ｄ／３Ｄ图像控制器的应用程序接口（ＡＰＩ）。

４．３．１　ＨＡＬＡＰＩ的体系结构

可分为内核层和应用层。

内核层有以下模块：系统存储器堆、视频存储

器堆、命令队列、事件。

应用层有以下模块：背景转换、命令缓冲区。

驱动ＨＡＬ代码包括：一个背景管理器；一个

表面管理器；ＡＰＩ入口，用于控制基本图形硬件的

各种方法。

４．３．２　应用程序接口

驱动ＨＡＬ使用Ｃ语言代码提供最大的平台

接口。使用不透明的结构以隐藏各方面内部信

息。每个目标用一个指针指向一个结构变量，其

内容是未知的。当一个ＡＰＩ入口被调用时，进入

指向对应目标的指针。

基本目标：库中所有的目标（Ｏｂｊｅｃｔ）是基于

图形内核指示器（ｇｃ）的有关类型来定义的，每个

目标具有各自的目标类型定义。

举例，对于返回值的数据定义，有：

ｇｃｖＳＴＡＴＵＳ＿ｏｋ：（返回）无错误。

ｇｃｖＳＴＡＴＵＳ＿ＩＮＶＡＬＩＤ＿ＡＲＧＵＭＥＮＴ：使

用了一个无效的参数调用一个ＡＰＩ入口。

ｇｃｖＳＴＡＴＵＳ＿ＩＮＶＡＬＩＤ＿ＯＢＪＥＣＴ：使用了

一个无效的目标调用一个ＡＰＩ入口。

ｇｃｖＳＴＡＴＵＳ＿ＯＵＴ＿ＯＦ＿ＭＥＭＯＲＹ：超出存

储器范围。
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４．３．２．１　内核层

作为资源管理器，处理系统存储区查询，视频

存储区查询，命令队列，事件。

接口函数举例：

　　ｇｃｏＯＳ＿ＡｌｌｏｃａｔｅＣｏｎｔｉｇｕｏｕｓ：从邻接的

池中分配存储区。

　　ｇｃｏＯＳ＿ＧｅｔＰａｇｅＳｉｚｅ：获取系统的分页大

小，以字节为单位。

　　ｇｃｏＯＳ＿ＧｅｔＰｈｙｓｉｃａｌＡｄｄｒｅｓｓ：从对应的

虚拟地址获取物理的系统地址。

４．３．２．２　用户层

提供应用程序接口，定义函数名称、入口参

数、返回参数。包含 ＯＳ用户目标、ＨＡＬ用户目

标、２Ｄ硬件用户目标、３Ｄ硬件用户目标、命令缓

存目标、背景用户目标、图像刷子目标、流目标、索

引目标和其他各类函数。

４．４　犛犇犐犗／犕犕犆控制模块及接口

４．４．１　存储器接口

ＡＲＭＡＤＡ６１０存储器接口支持数据闪存控

制、静态存储器控制、数据闪存接口。

数据闪存控制（ＤＦＣ）支持各种类型的闪存

（主要是与非门闪存和各种数据闪存类型）。连接

到ＤＦＩ接口。静态存储器控制器（ＳＭＣ）支持多

个静态存储器类型。特别是支持同步和异步闪存

设备，ＳＲＡＭ和类似ＳＲＡＭ 的各种潜在的输入／

输出设备，与非门，伪ＲＡＭ。连接到ＤＦＩ接口。

数据闪存接口（ＤＦＩ）是ＤＦＣ和ＳＭＣ的共享接

口。这是一个１６位的数据接口，有多路复用的地

址和数据信号。有２组控制信号：一个固定由

ＳＭＣ控制，另一个固定由ＤＦＣ控制。完成一个操

作时，存取数据总线是由２个控制器同时仲裁的。

以上接口可以连接到 ＡＸＩ总线作为主方式

或者从属方式处理。

４．４．２　ＳＤＩＯ／ＭＭＣ控制模块

ＳＤ主控制器是一个硬件模块，作为 ＳＤ／

ＭＭＣ的主控制总线，在ＳＤ存储器、ＭＭＣ和ＣＥ

ＡＴＡ卡和内部总线之间传输数据。接口可以编

成为３种方式存取：高级ＤＭＡ模式、ＳＤＭＡ模

式、ＰＩＯ模式。

图３是ＳＤＩＯ控制器模块，可满足 ＭＭＣ４．３

和ＳＤ２．０规范，支持３２位寻址模式，兼容１位／４

位的ＳＤ和ＳＤＩＯ存储卡、１位／４位／８位的ＭＭＣ

卡的数据读写，支持ＳＤＩＯ卡的读等待控制、挂起
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图３　ＳＤＩＯ控制器模块

Ｆｉｇ．３　ＳＤＩＯｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒｍｏｄｕｌｅ

和重启动功能，每个控制器可同时完成多个突发

的数据传输，支持后写（ｐｏｓｔｗｒｉｔｅ）和非后写以达

到更好的ＡＸＩ总线潜伏期等各项功能。

４．５　摄像机子系统

支持２路摄像机同时捕获视频或静态画面数

据流。一个路径可以使用带有原始感应器的内部

ＩＳＰ（图像信号处理），但另一个必须使用一个智

能的感应器。２个智能的感应器可以使用一个外

部ＩＳＰ同时工作。如果不是同时操作，２个原始

传感器可以连接到Ａｒｍａｄａ６１０处理器。

基本功能有：静态画面捕获、动态视频捕获、

高分辨率捕获、改变分辨率。输出格式可切换为

ＹＵＶ４２２或者ＪＰＥＧ输出，ＲＧＢ４∶４∶４，ＲＧＢ５∶

５∶５，ＲＧＢ５∶６∶５，原始拜耳（Ｂａｙｅｒ）模式等
［５８］。

５　高速的ＴＷＳＩ总线接口

ＴＷＳＩ（两线串行接口）是一个真正的多主设

备总线。在高速模式下其传输速度可达３．４

Ｍｂｉｔ／ｓ（从设备操作）和３．３Ｍｂｉｔ／ｓ（主设备操

作），远远高于Ｉ２Ｃ总线（Ｉ２Ｃ总线最快可达４００

ｋｂｉｔ／ｓ），能快速实现大量数据的传输。

ＴＷＳＩ总线通过双向的ＳＤＡ（串行数据地址

线）和ＳＣＬ（串行时钟线）信号线完成通信过程。

主处理器通过ＴＷＳＩ总线，实现对ＰＭＩＣ（电

源管理芯片）、音频芯片等外围设备的控制。

６　结　　论

提出了使用Ａｎｄｒｏｉｄ处理器控制的多功能平

板显示系统设计，包括系统的构成、各个子系统的

实现技术、模块之间的接口技术，开发和集成了多

媒体、通信、触控等技术，以提高产品的附加值。



第３期 陈卫东：基于Ａｎｄｒｏｉｄ控制的多媒体平板显示系统设计技术 ３３７　　

参　考　文　献：

［１］郑纬民，汤志忠．计算机系统结构 ［Ｍ］．北京：清华大学出版社，１９９８．

［２］周俊，林正浩．微处理器的低功耗芯片设计技术 ［Ｊ］．单片机与嵌入式系统应用，２００７，７（１）：８１０．

［３］房胜，钟玉琢．服务发现协议的设计和实现应用于蓝牙家庭网络中 ［Ｊ］．计算机工程与应用，２００３，３９（２９）：

１７３１７６．

［４］孔岩，钟玉琢．浅析蓝齿协议体系结构 ［Ｃ］／／第十届全国多媒体技术学术会议论文集，北京：中国计算机学会，

２０１１：２７２２７７．

［５］郭京蕾，吴勇．基于分类方法的分形图像压缩 ［Ｊ］．计算机工程与设计，２００７，２８（４）：８９０８９２．

［６］陈卫东．基于ＤｉｓｐｌａｙＰｏｒｔ接口的显示设备设计技术［Ｊ］．液晶与显示，２０１０，２５（１）：８５８９．

［７］李世平，蒋刚毅，郁梅．快速帧内预测模式选择新算法［Ｊ］．电子学报，２００６，３４（１）：１４１１４６．

［８］张博，张刚，程永强．具有自动聚焦功能的视频处理器的设计［Ｊ］．液晶与显示，２０１０，２５（３）：

櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃櫃

３９６４００．

《中国光学》征稿启事

《中国光学》，双月刊，Ａ４开本；刊号：ＩＳＳＮ２０９５１５３１／ＣＮ２２１４００／Ｏ４；国内外公开发行，邮发代号：

国内１２１４０，国外ＢＭ６７８２。

★中国科技核心期刊

★中国光学学会会刊

★中国学术期刊（光盘版）源期刊

★万方数字化期刊全文数据库源期刊

★中国科技期刊数据库源期刊

★美国《化学文摘》（ＣＡ）源期刊

★美国乌利希国际期刊指南（ＵｌｒｉｃｈＬＰＤ）源期刊

★俄罗斯《文摘杂志》（ＡＪ）源期刊

★波兰《哥白尼索引》（ＩＣ）源期刊

报道内容：基础光学、发光理论与发光技术、光谱学与光谱技术、激光与激光技术、集成光学与器件、

纤维光学与器件、光通信、薄膜光学与技术、光电子技术与器件、信息光学、新型光学材料、光学工艺、现

代光学仪器与光学测试、光学在其他领域的应用等。

发稿类型：学术价值显著、实验数据完整的原创性论文；研究前景广阔，具有实用、推广价值的技术

报告；有创新意识，能够反映当前先进水平的阶段性研究简报；对当前学科领域的研究热点和前沿问题

的专题报告；以及综合评述国内外光学技术研究现状、发展动态和未来发展趋势的综述性论文。

欢迎投稿、荐稿，洽谈合作。

主管单位：中国科学院

主办单位：中国科学院长春光学精密机械与物理研究所

编辑出版：《中国光学》编辑部

投稿网址：ｈｔｔｐ：／／ｗｗｗ．ｃｈｉｎｅｓｅｏｐｔｉｃｓ．ｎｅｔ．ｃｎ

邮件地址：ｃｈｉｎｅｓｅｏｐｔｉｃｓ＠ｃｉｏｍｐ．ａｃ．ｃｎ；ｚｇｇｘｃｎ＠１２６．ｃｏｍ

联系电话：（０４３１）８６１７６８５２；（０４３１）８４６２７０６１　　　　传　　真：（０４３１）８４６１３４０９

编辑部地址：长春市东南湖大路３８８８号（１３００３３）

《中国光学》编辑部




